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Commande et gestion d’énergie pour un véhicule électrique et autonome
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Ce travail s’inscrit dans le cadre du projet ANR V3EA (Véhicule Electrique, Econome en
Energie et Autonome), visant a améliorer I’autonomie et 1’efficacité énergétique des véhicules
¢lectriques. L’approche adoptée explore les économies d’énergie a plusieurs niveaux, depuis
les stratégies décisionnelles du véhicule autonome jusqu’a I’architecture d’hybridation éner-
gétique, tout en intégrant les contraintes dynamiques du véhicule afin de garantir sécurité, sta-
bilité et confort de conduite [1].

L’originalité de ce travail réside dans la vision intégrée véhicule-infrastructure et dans 1’adop-
tion d’une transmission a quatre roues motrices indépendantes, propulsées par des moteurs
¢lectriques individuels, une solution prometteuse pour la réduction de la consommation éner-
gétique. Le systéme d’alimentation étudi¢ repose sur une hybridation combinant une batterie,
une pile a combustible et un supercondensateur.

L’objectif principal est d’optimiser la gestion de I’énergie pour prolonger 1’autonomie du vé-
hicule tout en améliorant son rendement global. A cet effet, une structure de commande avan-
cée est développée afin d'assurer une répartition optimale des efforts aux roues selon les
conditions de conduite, la dynamique du véhicule et I’adhérence au sol [2]. Par ailleurs, 1’effi-
cacité du systeme dépend fortement de I’interface entre les sources d’énergie embarquées, les
convertisseurs ¢électroniques de puissance et les moteurs €lectriques [3], justifiant une atten-
tion particuliére a la conception de cette interface.
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